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แนะนํา NumPy เพื่องาน OpenCV 

โปรแกรมไพธอน (Python) เปนโปรแกรมเอนกประสงคตัวหน่ึงท่ีไดรับความนิยมอยางแปรเหลาย สรางโดย Guido Van 

Rossum โดยเขาตองการใหงานเขียนโปรแกรมไดงายๆ การทํางานของไพธอนทํางานผาน ตัวแปลภาษาท่ีเรียกวาอินเตอรพลี

เตอร (Interpreter) ซ่ึงหมายความวาจะตองทําการแปลทุกคร้ังท่ีใหโปรแกรมทํางาน ซ่ึงแนนอนวาโปรแกรมยอมทํางานไดชา

กวา โปรแกรมภาษาที่ใชการแปลผาน คอมไพลเลอร (Complier)  
 

NumPy เปนชุดคําส่ังสําหรับการคํานวณทางตัวเลข ท่ีสรางข้ึนจากภาษาไพธอน เม่ือติดต้ัง Anacoda แลวจะมี NumPy มา

ดวย มีฟงกชันทีสําคัญคืออารเรยท่ีเก็บ ชุดตัวเลข หรือเมตริก ท่ีนําไปแทน ชุดของเม็ดสี หรือ พิเซล (pixel) 
 

สําหรับ Mat เปนคลาสหน่ึงท่ีใชคํานวณ ภาพ หรือชุดของสี ท่ีประกอบดวยหลายเม็ดสี โดยคลาสน้ี มีสองประกอบสําคัญคือ 

Header ที่ระบุถึงขนาดของเมตริก และส่ือท่ีเก็บภาพ และอีกสวนประกอบหน่ึงคือ Data ท่ีระบุถึงขอมูลของสี และตําแหนง

ขอมูลสี  
 

การสรางอารเรย (Array)  

อารเรยของ NumPy นํามาใชเพื่อการคํานวณจะมีประสิทธิภาพมากกวา List ของไพธอน โดยเฉพาะขอมูลท่ีมีขนาดใหญ 

ขอมูลท่ีมีหลายมิติ เชนในขอมูลในรูปเมตริก ดังน้ันทุกโครงสรางของ OpenCV จะแปลงเปนอารเรยของ NumPy เขนการอาน

ภาพ ก็จะเก็บในรูปอารเรย  
 

ตัวอยางตอไปน้ีแสดงถึงการสราง Tuple และการสรางอารเรยแบบ NumPy  

Code 1.  
import numpy as np 

 

#code 1.1 

t = tuple( ) 

t = (1, 2, 3, 4, 5) 

print(t) 

# (1, 2, 3, 4, 5) 

 
#code 1.2 

a = np.array([1,2,3], int) 

print(a) 

# [1,2,3] 
 

#code 1.3 

b = np.arange(6) 

print(b) 

# [0 1 2 3 4 5] 

 

#code 1.4 

c = np.arange(6, dtype=np.int64)  

print (c) 
# [0 1 2 3 4 5] 

 

#code 1.5 

d = np.arange(3, 6) 

print(d) 

# [3, 4, 5] 
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จากตัวอยางน้ีจะพบวาเราสรางอารเรย แบบไมกําหนดชนิดขอมูล และแบบกําหนดชนิดขอมูลได สําหรับคําส่ัง arange 

หมายถึงการกําหนดระยะต้ังแต 0 ถึง กอนระยะท่ีกําหนด ในตัวอยางนี้ใช 6 ซ่ึงหมายถึงขอมูลต้ังแต 0 ถึง 5 การกําหนดระยะ

ในไพธอน ใชงานในลักษณะน้ีเหมือนกันหมด 
 

รูปแบบการสราง 

 

numpy.arange([start, ]stop, [step, ]dtype=None) 
 

 

จากตัวอยางการสรางท่ีผานมา ใชตามนรูปแบบขางตน 

 start แทนการคาเร่ิมตน ซ่ึงไมใสจะหมายถึงเร่ิมจากศูนย 

 stop แทนคาท่ีจะหยุด 

 step แทน คาท่ีเล่ือนท่ีละเทาใด ซ่ึงไมใสหมายถึง เพ่ิมท่ีละหน่ึง 

 และ dtype คือชนิดขอมูล ถาไมใสจะหมายถึง จะใชชนิดตามชอมูลท่ีใน start และ stop 
 

การอานคาขอมูลภายในอารเรย 

เม่ือสรางขอมูลอารเรยไดแลว ทีน้ีมาถึงคราท่ีตอง อานอารเรย สําหรับ Python มีลักษณะการอานอารเรยท่ีไมเหมือนภาษา

อ่ืนๆ มากนัก เชน ถากําหนดให a เปนอารเรยมีขอมูลต้ังแต 0 -8 จากการประกาศ np.arange(9) 

 อานเปนชวง ดวย [2:5] จะได 2 – 4 

 อานเปนชวงและกระโดดท่ีสอง ดวย [ :7:2 ] จะไดชวง 0 ถึง 7 แตขามไปท่ีละ 1 คา จงึได  0, 2, 4, 6    

 อานเปนชวง แตยกเวนคาหลัง เชน [ : -2 ] จะไดท้ังชวงของอารเรย แตยกเวน 2 คาสุดทาย จึงได 0 – 6 

 อานเปนชวง แตถอยหลัง เชน [ : : -1 ] จะไดท้ังชวงอารเรย แตเรียงจากหลังไปหนา  
 

Code 2.  

a = np.arange(9) 

 

print(a) 

# [0 1 2 3 4 5 6 7 8] 
 

print(a[1]) 

# 1 

 

print(a[2:5]) 

# [2 3 4] 

 

print(a[:7:2]) 

# [0 2 4 6] 
 

print(a[:-2]) 

# [0 1 2 3 4 5 6] 

 
print(a[::-1]) 

# [8 7 6 5 4 3 2 1 0] 
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อารเรยหลายมิติ 

ตัวอยางตอไปน้ีแสดงการสรางอารเรยหลายมิติ และการเขาถึงอารเรยมิติตางๆ  
 

Code 3.  

c = np.array([[1,2,3], [4, 5, 6]], int) 

print(c) 

print("Shape:",c.shape) 

print("[0,0]:",c[0,0]) 

print("[0,1]:",c[0,1]) 

 

''' 

[[1 2 3] 
 [4 5 6]] 

Shape: (2, 3) 

[0,0]: 1 

[0,1]: 2 

 

''' 
 

การสรางอารเรยหลายมิติ ซ่ึงจําเปนตองใชกับรูปภาพ เชน การสรางอารเรยท่ีประกอบไปดวย ชุดตัวเลขศูนย   
 

Code 4.  

import numpy as np 

a = np.zeros((2,2), dtype=np.uint8) 

print(a) 

''' 
[[0 0] 

 [0 0]] 

''' 

print(a.shape) 

#print (2,2) 

 

จากตัวอยางน้ี เปนการสรางอารเรยศูนย มีขนาด 2x2 ซ่ึงในกรณีใชงานกับ OpenCV แทนหน่ึงเม็ดสีเทา จากชนิดขอมูล 8 บิท 

ซ่ึงมีจํานวนตัวเลข ต้ังแต 0 – 255 และมีคาเปนศูนยหมดหมายถึงสีดํา 
 

ตัดแตงขนาดอารเรย 

อารเรย ท่ีสรางข้ึนแลวสามารถท่ีจะแตงขนาดข้ึนมาใหมได เชน ถาประกาศใหอารเรยมีขนาด 1 มิติ มีเลขตั้งแต 1 – 12 แลว

กําหนดใหมีขนาดหรือมิติใหม เปน (2, 2, 3) ซ่ึงหมายความวา ใหมีขนาด 2 มิติหลัก ภายในมิติหลักมีขนาด 2x3 หรือ 2 แถว 

3 คอลัมน  
 

Code 5.  

import numpy as np 

a = np.arange(12) 

#[ 0  1  2  3  4  5  6  7  8  9 10 11] 
print(a.shape) 

# (12,) 

b = a.reshape(2,2,3) 

''' 

[ 0  1  2  3  4  5  6  7  8  9 10 11] 

array([[[ 0,  1,  2], 

        [ 3,  4,  5]], 

 

       [[ 6,  7,  8], 
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        [ 9, 10, 11]]]) 

''' 

 
print(b.shape) 

# (2, 2, 3) 

 

การอานขอมูลในมิติตาง มีเทคนิคท่ีอานไดหลายแบบ จากท่ีพบวาวาเราอานแบบระบุแตละมิติไปแลว ในตัวอยางตอไปน้ี จะ

แสดงการอานมิติ ดวยการระบุ สามจุด( . . . ) และ คอลอนน ( : ) ซึ่งหมายถึงเลือกท้ังหมด 
 

Code 6.  

b[0, 0, 0] # fist element of frist dimension : 0 

b[0, :, :] # all fist dimension  
# array([[0, 1, 2], [3, 4, 5]]) 

 

# fist dimension, first row of first dimension 

b[0,0]  

# array([0, 1, 2]) 

 

# all first dimension 

# b[0, ...]   
# array([[0, 1, 2], [3, 4, 5]]) 

 

# all dimension, then second columns 

#b[..., 1]   

#array([[ 1,  4], [ 7, 10]]) 

 

# all dimension, then second rows 

#b[:,1]      

# array([[ 3,  4,  5], [ 9, 10, 11]]) 

 

# first dimension, all rows, then all column except the first 

#b[0,:, -1]  

#array([2, 5]) 
 

#fist dimension, all rows but reversed, then all columns except the first 

#b[0,::-1, -1] 

#array([5, 2]) 
 

Numpy ใน OpenCV 

ถาหากวาเราแปลงสีโทนเทา เปนสี BGR (Blue Green Red) ก็ควรเปนอารเรยขนาด 3 มิติ ตัวอยางตอไปน้ีแสดงการแปลง

เปนสี BGR และทดสอบหาขนาด (shape) 
 

Code 7.  

import cv2 

 

img = cv2.imread('d:/chess.jpg') 

 

print(img.shape)                      

#print (395, 550, 3) 
 

หมายเหตุ การใช cv2 ไมไดหมายความวาเปนรุน OpenCV 2 ณ ปจจุบันใช OpenCV 3 แลว แตท่ีเรียก วา cv2 เพราะใชกับ 

OpenCV ท่ีเขียนดวย C++ แตถาใช cv จะมาจาก OpenCV ท่ีเขียนดวย C ดังน้ันแลว ตัวเลขหลัง cv จึงหมายถึงการคอม

ไฟลมาจากภาษา C หรือ C++ 
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ดังเห็นในตัวอยางแลววา ภาพมีขนาด 3 มิติ ซ่ึงในท่ีน้ีคือ (395, 550, 3) ซ่ึงหมายความวา ภาพมีขนาด ยาว x กวาง = 395 x 

550 และในมิติท่ีสาม มี 3 คอลัมน  ซ่ึงขอมูลสุดทาย คือคา B-G-R  
 

การอานภาพ 

OpenCV สนับสนุนการอานและเขียนภาพ ท้ังท่ีมาจากภาพ ในรูปแบบตางๆ เชน BMP, PNG, JPEG, และ TIFF คําสั่งท่ีใช

อานคือ imread( ) และเขียนคือ imwrite( ) และทั้งหมดน้ีตองมาจากการนําเขา OpenCv กอน  
 

Code 8.  

import cv2 

import numpy as np 

 

img = cv2.imread('d:/chess.jpg') 

 
cv2.imshow('img', img) 

cv2.waitKey() 

cv2.destroyAllWindows() 
 

การอานของ OpenCV โดยคาปริยายจะอานในรูปแบบ BGR แมวาภาพท่ีอานจะเปนภาพโทนเทาก็ตาม พื้นท่ีเก็บสี BGR 

เหมือนกับ RGB (red-green-blue) ตางเพียงลําดับสีกลับกัน 
 

กรณีท่ีอานเราสามารถกําหนดชนิดการอาน ไดนอกจากการอานแบบคาปริยาย โดยใสคา เปนตัวเลขแทน หรือคา อีนัม 

เหมือนกับตัวอยางท่ีผานมา 
 

IMREAD_ANYCOLOR = 4 

IMREAD_ANYDEPTH = 2 

IMREAD_COLOR = 1 

IMREAD_GRAYSCALE = 0 

IMREAD_LOAD_GDAL = 8 

IMREAD_UNCHANGED = -1    
 

คลาส Mat 

จากตัวอยางขางตน การอานภาพ แลวเก็บในตัวแปร img ซ่ึงมาจากคลาส Mat คลาสนี้จึงเปนท่ีเก็บของภาพ และภาพน้ีอยูใน

รูปเมตริก ตัวอยางตอไปจะทดสอบอานภาพ ในรูปแบบสีโทนเทา และแสดงเมตริก 
 

Code 9.  

import cv2  
 

img = cv2.imread('d:/chess.jpg', cv2.IMREAD_GRAYSCALE) 

print(img.shape) 

#print (359, 550) 

 

ตัวอยางภาพ chess.jpg น้ีเปนภาพขนาดพิกเซล สูง 395 (vertical) และกวาง 550 (horizontal) และคาขอมูลขางในแทน 

ตัวเลข ต้ังแต 0-255 ซ่ึงแทนสีโทนสีเทา 
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ใช Numpy ดําเนินการกับภาพ 

ภาพใน OpenCV มีอารเรย 2 มิติ สําหรับภาพโทนเทา เชน ภาพสีขาว เม่ืออาน img[0,0] เปนการระบุตําแหนงแรก แกน Y 

หรือแนวต้ังตรง และตําแหนงท่ีสองแทนตําแหนง X หรือแนวนอน ณ จุดน้ีจะเก็บคา 255  

ตัวอยางตอไปน้ีเปนการอานภาพขนาดเล็กมาก ขนาด 10x10 อานในลักษณะโทนเทา (0 – 255) ใหสังเกตวา มี 10 แถว และ 

10 คอลัมน  
 

Code 10.  

import numpy as np 

img = cv2.imread('d:/icon.png',0) 
print(img.shape) 

print(img) 

 

''' 

(10, 10) 

[[255 255 255 255 247 247 255 255 255 255] 

 [255 255 181  20   0   0  20 182 255 255] 

 [255 180   0   0   5   5   0   0 182 255] 

 [255  18   0   0 106 106   0   0  21 255] 
 [247   0   0   0  39  39   0   0   0 247] 

 [247   0   0   0 126 126   0   0   0 247] 

 [255  19   0   0 128 128   0   0  20 255] 

 [255 181   0   0   2   2   0   0 181 255] 

 [255 255 181  19   0   0  20 182 255 255] 

 [255 255 255 255 247 247 255 255 255 255]] 

''' 
 

จากการอานรูปน้ี พอจินตนาการรูปไดวา ขอบรูปท่ีขาว เพราะมีคาเปนสี 255 และภายในเปนสีขาว เพราะมีสีใกลเคียง 0 หาก

วาเราตองการจะพิมพท่ีละตัวทีละบรรทัด เราตองเขาใจวา เราตองพิมพ แถวกอน ตอมาพิมพแถวมีคอลัมน ซ่ึงแตพิมพแตละ

ตัวหมายถึงพิมพแตละคอลัมน ดูไดจากตัวอยางตอไปน้ี  
 

Code 11.  

import cv2 

import numpy as np 

img = cv2.imread('d:/icon.png',0) 
 

for row in img: 

    for col in row: 

        print(col) 
 

เม่ือเปรียบเทียบกับ การพิมพกอนหนาน้ีกับการการทดลองพิมพน้ี จะพบวา ตัวเลข เปน 255 ตัวที่หา เปน 247 และตัวท่ี 13 

เปน 181 และตัวสุดทายเปน 255 
 

หากวาเราจะกลับสีขาวเปนดํา และดําเปนขาว โดยกําหนดวา ถา สีมาทางสี 255 ใหเปลี่ยนเปนสี 0 และถาสีมาทาง 0 ให

เปล่ียนเปน สี 255 
 

การเขาถึงอารเรย สองมิติตองใช สองวนซํ้า เชน รอบแรกเปนรอบท่ี i  และรอบท่ีสองเปน j ดังน้ันตําแหนงปจจุบันจึงเปน

ตําแหนงอารเรยท่ี [i, j] ในการทํางานน้ีจะตองใช enumerate เพ่ือดึงคา ดัชนี ใหไดคา i และ j ออกมา ดูตัวอยางตอไปน้ี

ประกอบ 
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Code 12.  

import cv2 

import numpy as np 

img = cv2.imread('d:/icon.png',0) 
newImg = np.array(img) #copy image 

 

for i, row in enumerate(newImg): 

    for j, col in enumerate(row): 
        if (col>240): 

            newImg[i,j]=0 

        if (col<10): 

            newImg[i,j]=255 

 

print(newImg) 

''' 

[[  0   0   0   0   0   0   0   0   0   0] 

 [  0   0 181  20 255 255  20 182   0   0] 
 [  0 180 255 255 255 255 255 255 182   0] 

 [  0  18 255 255 106 106 255 255  21   0] 

 [  0 255 255 255  39  39 255 255 255   0] 

 [  0 255 255 255 126 126 255 255 255   0] 
 [  0  19 255 255 128 128 255 255  20   0] 

 [  0 181 255 255 255 255 255 255 181   0] 

 [  0   0 181  19 255 255  20 182   0   0] 

 [  0   0   0   0   0   0   0   0   0   0]] 

''' 

 

การคัดลอกภาพบางสวน 

ดังเห็นแลววา เราดัดแปลงคาของสีได ถาอยางน้ีเราก็ดัดแปลงรูปภาพในลักษณะอ่ืนๆ ไดอีก เชน การคัดลอกบางสวนของภาพ 

การคัดลอกบางสวนของภาพจะตองทราบขนาดของภาพกอน ซึ่งหาดวยคําส่ัง shape ตอมาเราก็เลือกท่ีบางสวนของภาพท่ี

ตองการจะคัดลอก ใช การคัดลอกอารเรย บางสวน  
 

ตัวอยางตอไปน้ี ทําตามข้ันตอนขางตน เมื่อคัดลอกไปเก็บท่ีตัวแปรใหมแลว ใหนําไปแสดงผลตอไป ดวย imshow และรอ

คําส่ังกดปุมใดๆ บนคียบอรด จึงจะปดหนาตางรูปภาพ 
 

Code 13.  

import cv2 

import numpy as np 

img = cv2.imread('d:/sea.jpg',0) 
 

print(img.shape) #300,400 

 

new_img = img[:200,:450] #h:200, w:450 

 
cv2.imshow('new_img', new_img) 

cv2.waitKey() 

cv2.destroyAllWindows() 

 

การภาพกลับดาน 

การทําใหภาพหมุนซาย-ขวา หรือกลับดาน ทําเพียงเรียงคาสีใหม เชน เรียงจากหลังไปหนา ทําใหภาพกลับดานได หากยังจํา

กันไดวา การเรียงคาถอยหลัง ใช [::-1] ซ่ึงแปล เลือกท้ังหมด(มิติแรก แลวเรียงถอยหลัง ท่ีน้ีมาทดลองากรทํากับภาพสองมิติ 

(โทนเทา) ใหภาพกลับดาน ไดดังตัวอยางตอไปน้ี 
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Code 14.  

import cv2 

import numpy as np 

img = cv2.imread('d:/sea.jpg', 0) 

new_img = img[:,::-1] #right to left 

 

cv2.imshow('new_img', new_img) 

cv2.waitKey() 

cv2.destroyAllWindows() 

 

       
รูป 1 รูปด้ังเดิม (ซาย) รูปกลับดาน (ขวา)1 

 

การภาพกลับสัดสวน 

การทําใหสัดสวนไมเหมือนเดิมเราเคยใชไดจากคําสั่ง reshape เชน จัดสัดสวนเดิม เปน (300, 450) จะกลับใหเปน (450, 30

0) ก็ทําไดดวยคําส่ัง reshape น้ี  
 

Code 15.  

import cv2 

import numpy as np 

img = cv2.imread('d:/sea.jpg', 0) 

print(img.shape) #(300, 450) 

 

img_reshape = img.reshape(450,300) 

cv2.imshow('reshape', img_reshape) 

 

cv2.waitKey() 
cv2.destroyAllWindows() 

 

ถาอยางใหมีสวนอื่นๆ ก็ทําไดอีก แตจํานวน ขอมูลตอง ตองเปนสัดสวนกัน และจํานวนท่ีเทากัน ตรวจสอบไดจาก การคูณกัน 

แลว มีคาเทาเดิม เขน ของเดิม คือ (450, 300) แปลงไปเปน (200, 675) ผลคูณของใหมเทากับของเดิม 

 

                                                             
1 นาํมาจาก https://www.shine.cn/archive/metro/entertainment-and-culture/Flights-securing-chances-for-full-

moon-view-among-popular-travel-products-as-locals-plan-for-upcoming-holiday/shdaily.shtml 
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รูป 2 สัดสวนใหม 200 x 675 

 

ในตัวอยางกอนหนาน้ี การแปลงสี โทนขาว ใหเปนโทนดํา ดวยการวนซ้ําใหมิติของอารเรย แลวทําใหชีวิตยุงยาก 

ยังมีอีกวิธีหนึ่ง คือการแปลงขอมูลมิติอารเรย ใหอยูในมิติเดียว หรือ แถวเดียว แลวทําการแปลงคาสี เม่ือแปลงเสร็จแลว 

คอนแปลงสัดสวน เปนสัดสวนเดิมอีกคร้ัง  
 

การทําภาพกลับสี (อีกคร้ัง) 

ตัวอยางตอไปน้ีเปนการแปลงโทนสี โดยใช np.array(img)  โดย img เปนอารเรยของขอมูลภาพ ท่ี ทําใหมิติของภาพ 

เปนมิติเดียว แลวแตงส ีกอนท่ีจะดัดแปลงเปนมิติภาพเดิม ฟงกชันท่ีทําใหเรียงเปนมิติเดียวคือ flatten( ) 

 

       
รูป 3 รูปด้ังเดิม (ซาย) รูปกลับสี (ขวา) 

 

Code 16.  

import cv2 
import numpy as np 

img = cv2.imread('d:/sea.jpg', 0) 

print(img.shape) 

 
img_flat = img.flatten() 

print(img_flat[0]) #print 11 

 

index = 0 

for i in img_flat: 

    if i>230: img_flat[index] = 0 

    if i<30 : img_flat[index] = 255 

    index += 1 

         
print(img_flat[0]) #print 255 

#img_flat.shape =(300,450) 

img_flat.resize(300,450) 
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cv2.imshow('new_img', img_flat) 

cv2.waitKey() 
cv2.destroyAllWindows() 

 

จากตัวอยางน้ีจะเห็นวา เราใชการแปลงสี กลับจากโทนเทาเปนโทนขาว ในการแปลงขนาดเมติกซ แทนท่ีจะใช reshape เรา

ใข shape หรือ resize( ) แทน 
 

ตาราง 1 สรุปการใชคําส่ังต้ังตางๆ ของ NumPy บทนี้ 

คําส่ัง ผลลัพธ ความหมายเพิ่มเติม 
a = np.array([1,2,3]) 

print(a) 

print(a.size) 

print(a.dtype) 

 

[1 2 3] 

3 

int32 

 

b = np.arange(4) 

print(b) 

 

[0, 1, 2, 3] 

 

c = np.arange(2, 4) 

print(c) 

 

[2, 3] 

 

d = np.arang(10) 

pirnt(d[0]) 

print(d[:7] 

print(d[:-2]) 

print(d[::-1]) 

 

0 

[0 1 2 3 4 5 6] 

[0 1 2 3 4 5 6 7] 

[9 8 7 6 5 4 3 2 1] 

 

e = np.arange(5, dtype=np.uint64) 

print(e) 

print(e.dtype) 

 

[0, 1 2 3 4] 

unit64 

 

 

un-sign integer 64 bit 

f = np.arange(12).reshape(2,2,3) 

print(f.shape) 

print(f) 

 

 

 

print(f[0,0,0]) 

print(f[0,0]) 

print(f[0]) 

 

print(f[0,:,:]) 

print(f[:,0]) 

 

print(f[:,0,:]) 

print(f[...,0]) 

 

 

(2, 2, 3) 

[[[ 0  1  2] 

  [ 3  4  5]] 

 [[ 6  7  8] 

  [ 9 10 11]]] 

0 

[0 1 2] 

[[ 0  1  2] 

 [ 3  4  5]] 

= e[0] = e[0,...] = e[0,:] 

[[0 1 2] 

 [6 7 8]] 

= e[:,0] 

[[0 3] 

 [6 9]] 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

first dimension : all 

second dimension: index 0 

 

dimension : all 

only first index 

 


